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10.1.3 横走输入输出接线图 
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10.1.4 主臂输入信号接线图 
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10.1.5 主臂输出信号接线图 
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10.1.6 Z轴伺服器 I/O信号接线图 
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10.1.7 X轴伺服器 I/O信号接线图 

黄
棕
红
蓝

粉
粉
灰

黑
绿
黄
白

白
红
灰
白

黄
棕
棕
绿

灰

 

图 10-7 



 

126(161) 
 

10.1.8 Y轴伺服器 I/O信号接线图 
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10.1.9 中间继电器接线图 
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10.1.10 Z轴伺服电机接线图 
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10.1.11 X轴伺服电机接线图 
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10.1.12 Y轴伺服电机接线图 

白
黄

绿
棕

屏
蔽
线

 
 

 
 

白
黑

淡
蓝

紫
屏
蔽
线

伺
服
编
码
器

伺
服
电
机
：
3
P 
1
0
6V
,
4
0
0W

M
1
3

红
白
黑

黄
绿

 

图 10-12 

 



 

131(161) 
 

10.1.13 EM67输入信号接线图 
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10.1.14 EM67输出信号接线图 
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10.1.15 SIGMATEK模块面板 
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10.1.16 SIGMATEK模块面板 
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10.1.17 横走板 
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10.1.18 主臂板 
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11. 电气控制图（五轴伺服） 

11.1.1 电源接线图 

棕
蓝

棕
蓝

输
入
电
源
:
1
P
 
2
3
0
V
,
5
0
H
Z
/
6
0
H
Z

伺
服
驱
动
器
电
源

控
制
和
I
/
O
电
源

 

图 11-1 

11.1.2 各输入输出模块电源接线图 
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图 11-2 

11.1.3 横走输入输出接线图 
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11.1.4 主臂输入输出接线图 
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11.1.5 主臂输出信号接线图 
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11.1.6 副臂输入信号接线图 
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11.1.7 副臂输出信号接线图 
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11.1.8 Z轴伺服器 I/O信号接线图 
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11.1.9 X轴伺服器 I/O信号接线图 
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11.1.10 Y轴伺服器 I/O信号接线图 
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11.1.11 X2轴伺服器 I/O信号接线图 
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11.1.12 Y2轴伺服器 I/O信号接线图 
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11.1.13 中间继电器接线图 
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图 11-13 

11.1.14 EM67输入信号接线图 
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11.1.15 EM67输出信号接线图 
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图 11-15 

11.1.16 Z轴伺服电机接线图 
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11.1.17 X轴伺服电机接线图 
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11.1.18 Y轴伺服电机接线图 
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11.1.19 X2轴伺服电机接线图 
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11.1.20 Y2轴伺服电机接线图 
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图 11-20 

11.1.21 SIGMATEK模块面板 



 

157(161) 
 

 

图 11-21 

11.1.22 SIGMATEK模块面板 
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图 11-22 

 

 

 

11.1.23 横走板 
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11.1.24 主臂板 
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图 11-24 

11.1.25 副臂板 
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